INFORMACION MOTOR
EL SENSOR DE SOFTWARE -

Los motores eléctricos son hoy en dia los receptores mds numerosos en las industrias

e instalaciones terciarias, justo después de todos los dispositivos de iluminacién. Su

funcion, convertir la energia eléctrica en energia mecdnica, les da una importancia

econdmica especial que ningtin disefiador de instalaciones o de maquinaria, instalador Mantenimiento
u operador de plantas puede ignorar.

En su laboratorio Labcom lonesco, Chauvin Arnoux estd

trabajando en el desarrollo de un entorno de analisis y

diagnastico integrado en sus analizadores de red para Mecanica
la supervision de los accionamientos eléctricos.
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9 Sk Con este trabajo en comin basado en un modelo —
r 20184 fisico y estadistico, Chauvin Arnoux ha desarrollado
un sensor de software capaz de proporcionar los  —
parametros eléctricos del motor. Motores

Ademds de las medidas de potencia y energia,
realizadas a partir de las medidas de tension y
corriente, con el PEL104, usted obtendrd toda
la informacion como la velocidad de rotacion, el
rendimiento y el par instantaneo del motor.




El sensor de software desarrollado por Chauvin Arnoux integra una base de datos que contiene los perfiles de varios cientos de

motores.

Al rellenar la informacién de la placa de caracteristicas del motor, el técnico que realiza las medidas eléctricas en el motor obtendra

al mismo tiempo, y sin necesidad de un sensor especifico, las caracteristicas del motor en tiempo real.
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La velocidad de rotaciéon del motor es igual
a la velocidad de sincronismo menos el
deslizamiento. La velocidad de sincronismo es
igual a la frecuencia dividida por el numero de
pares de polos.
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la velocidad que se puede medir directamente en el

El rendimiento de un motor eléctrico corresponde a Caracteristicas del sensor

de software

extremo del eje, después del deslizamiento. Refleja la
eficiencia del motor. Se puede calcular dividiendo la
energia Util por la energia absorbida.

El par motor es el momento de fuerza (expresado

Potencia de hasta 750 kW
Velocidad de hasta 3.600 rpm
Par de hasta 10.000 N.m

en Nm) aplicado a un eje, que debe su nombre a la
forma en que la accion es obtenida por dos fuerzas
iguales y opuestas. Un par alto permite una gran
potencia.

En tiempo real, el usuario visualiza los resultados en su soporte ANDROID. La aplicacion es multilingiie.
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